E300AJ "
GELENK-TELESKOPARBEITSBUHNEN

Plattformhche 24,46 m
Seitliche Reichweite 15,74 m
Knickpunkthdhe 9,78 m
Schwenken (kontinuierlich) 360°

Plattform-Kapazitat 230 kg
Plattformrotor (hydraulisch) 180°

Korbarm — Gesamtlange 1,83 m

Korbarm — Bewegungsradius der

130° (+70°/ -609)

Gelenkverbindung
A. PlattformgréBe 0,91 mx1,83m
B. Gesamtbreite 2,43 m
C. Drehwageniiberhang (Arbeitskondition) 0,76 m
D. Bauhohe 3,00m
E. Léange 11,12m
F. Radstand 3,05 m
G. Bodenfreiheit 0,30 m
Maschinengewicht ' 15.600 kg
Max. Bodendruck 5,40 kg/cm?
Fahrgeschwindigkeit 4 x 2 x 2 4,8 km/h
Fahrgeschwindigkeit 4 x 4 x 2 4.8 km/h
Steigfahigkeit 4 x 2 x 2 30%
Steigfahigkeit 4 x 4 x 2 45%
Bereifung 18 - 625 schaumgefiillt
Pendelachse 0,20 m
Wenderadius — innen 2-Radsteuerung 3,66 m
Wenderadius — innen 4-Radsteuerung 2,13 m
Wenderadius — auBen 2-Radsteuerung 6,86 m
Wenderadius — auBen 4-Radsteuerung 4,42 m
Motor ¢ Elektro
Ladestrom 400V 32A
Hydraulikbehélter 261 L
Notpumpen Motor 12V DC

" Das Gewicht kann durch Sonderausriistung oder landerspezifische Auflagen hoher sein.

2 Mit Abgasriickfilhrung

27 m

24 m

6m

3m

JLG fiihrt kontinuierlich Forschung und Produktentwicklungen durch und behalt sich dnderungen ohne vorherige Ankiindigung vor. Alle Daten in diesem Dokument sind unverbindlich.
Bestimmte optionen oder Idnderspezifische Normen erhdhen das angegebene Gewicht. Die technischen Daten konnen zur Erfilllung ldnderspezifischer Normen oder durch Hinzufiigen

von optionalem Zubehdr abweichen.
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